REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1
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Widok zasilacza przeznaczonego
do wspdtpracy z regulatorem MRU-1.
Montaz na szynie profilowanej TS35.

Tablicowy regulator uniwersalny MRU-1 przeznaczony jest do pomiaru dowolnej wielkosci fizycznej. Posiada
dwa kanaly pomiarowe, ktérym mozna dowolnie (programowo) przyporzadkowa¢ odpowiednie wyjscie
przekaznikowe. Przeznaczony jest (w zaleznosci od wersji) do wspOtpracy z czujnikami typu Pt100 lub
przetwornikami 4+20mA. Posiada wyswietlacz 3-dekadowy, 2 bargrafy oraz cztery wyjscia przekaznikowe
zalgczane (z sygnalizacjg tego stanu) lub wylgczane przy ustawionym progu.

Dane techniczne requlatora temperatury MRU-1:

e napiecie zasilania: 230VAC, 50Hz (+10% ;-15%)

e pobér pradu: <100mA

e obcigzalnos¢ przekaznikow wyjsciowych: 4A 250VAC

* dokfadnosc: 1,5% (+btad ostatniej cyfry)

e 2 wejscia pomiarowe — zakres w zaleznosci od wers;ji podano w dalszej czesci instrukcji
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

Wersje requlatora i zwiazane z nimi typy i zakresy wej$¢é pomiarowych:

a MRU-1 wersja Pt/Pt (dwa kanaty pomiarowe do czujnikdw temperatury typu Pt100)

" Zakres pomiarowy: KANAL | 0+250°C

KANAL I 0+400°C
a MRU-1 wersja /Pt (jeden kanat pomiarowy nr Il do czujnika temperatury typu Pt100)
" Zakres pomiarowy: KANAL Il 0+400°C

a MRU-1 wersja A/Pt (dwa kanaty pomiarowe:
| KANAL do przetwornika 4+20mA, Il KANAL do czujnika temperatury typu Pt100)

" Zakres pomiarowy: KANAL | 0+250 jednostek wielkosci mierzonej (z mozliwoscig
programowania miejsca kropki dziesietnej)
KANAL I 0+400°C
a MRU-1 wersja A/ (jeden kanal pomiarowy nr | do przetwornika 4+20mA)
" Zakres pomiarowy: KANAL | 0+250 jednostek wielkosci mierzonej (z mozliwoscig

programowania miejsca kropki dziesietnej)
a MRU-1 wersja A/A i SIL/A (dwa kanaty pomiarowe do przetwornikéw 4+20mA)

" Zakres pomiarowy: KANAL | 0+250 jednostek wielkosci mierzonej (z mozliwo$cig
programowania miejsca kropki dziesietnej)
" Zakres pomiarowy: KANAL Il 0+250 jednostek wielkosci mierzonej (z mozliwo$cig

programowania miejsca kropki dziesietnej)
a MRU-1 wersja ZEW/A (dwa kanaty pomiarowe do przetwornikéw 4+20mA)

" Zakres pomiarowy: KANAL | -40++60 (staty, nie programowalny zakres, bez mozliwo-
$ci programowania przekaznikéw do | kanatu)
" Zakres pomiarowy: KANAL Il 0+250 jednostek wielkosci mierzonej (z mozliwoscig

programowania miejsca kropki dziesietnej)

Programowanie:

Programowanie (w zaleznosci od wersji) odbywa sie wg podanego, na nastepnych stronach,
algorytmu. Wejscie i wyjscie (w dowolnej fazie programowania) odbywa sie poprzez nacisniecie przycisku
,Prg”. Fakt trybu programowania sygnalizowany jest poprzez ,miganie” kropek dziesietnych na wyswietlaczu
(z wyjatkiem fazy programowania miejsca kropki dziesietnej dla wejs¢ analogowych — patrz algorytmy
programowania).
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

KARTA GWARANCYJNA

Regulator uniwersalny

typ MRU-1/1 wer.

nr fabr.:

1. Wytworca gwarantuje jakos¢ dostarczonych urzadzenh i uzytych do ich budowy
detali, przyjmujac na siebie odpowiedzialnos¢ za wkasciwa, zgodng z "W.T. prace
urzadzenia w ciggu 12 miesiecy od daty sprzedazy.

2. W tym czasie wytworca zobowigzuje sie dokona¢ naprawy urzadzenia (w
terminie do 14 dni od daty przyjecia produktu do reklamacji) we wlasnym
zakresie lub dostarczy¢ zastepcze detale w zamian za uszkodzone po
otrzymaniu protokotu komisji stwierdzajacej wade detalu lub urzgdzenia wynikig z
winy wykonawcy.

3. Celem wykonania naprawy nalezy urzgdzenie dostarczy¢ do wytworcy.

4. Za uszkodzenia podczas transportu wytworca nie ponosi odpowiedzialnosci.

5. Zerwanie plomby w okresie gwarancji pozbawia uzytkownika praw
gwarancyjnych.

6. Gwarancjg nie sg objete uszkodzenia spowodowane niewlasciwym
uzytkowaniem przez Klienta, uszkodzeniem mechanicznym lub stosowaniem
produktu niezgodnie z DTR.

1. Data produkcji:

(podpis)
2. Data montazu:
(podpis)
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

WYMAGANIA BEZPIECZENSTWA UZYTKOWANIA

1. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikle z niewlasciwego
uzytkowania, nie utrzymywania we wtasciwym stanie technicznym oraz niezgodnie z
jego przeznaczeniem.

e nie uzywaé urzadzenia w strefach zagrozonych nadmiernymi wstrzasami, wibracjami, pytem,
wilgocia, korozyjnymi gazami i olejami

* nie stosowac¢ w srodowisku zagrozonym wybuchem

» unika¢ stosowania w miejscach charakteryzujgcych sie duzymi wahaniami temperatury, narazonych
na kondensacje pary wodnej lub oblodzenie

* nie dopuszczac¢ do narazenia na bezpos$rednie dziatanie promieniowania stonecznego

« niewlasciwa konfiguracja lub podtaczenie moze spowodowac¢ niewtasciwe dziatanie prowadzace do
uszkodzenia urzadzenia lub wypadku

2. Instalacja urzadzenia powinna by¢ wykonana przez wykwalifikowany personel.
Nalezy uwzgledni¢ wszystkie przepisy dotyczace bezpieczenstwa i kompatybilnosci
elektromagnetycznej.

3. Wewnatrz urzgdzenia nie ma zadnych elementéw lub podzespotéw wymagajacych
konserwacji, regulacji lub innych czynnosci obstugi technicznej wykonywanych przez
uzytkownika urzgdzenia. Wszelkie czynnosci tego typu, a przede wszystkim naprawy
powinny by¢ wykonywane przez producenta. Jakiekolwiek proby naprawy lub
modyfikacji urzadzenia podejmowane przez uzytkownika moga w niekorzystny
sposOb wplyngé na prace urzadzenia lub uniemozliwi¢ jego dziatanie, a poza tym
skutkujg utratg uprawnien gwarancyjnych.

4. W zasilanym urzadzeniu na listwie zaciskowej wystepuje napiecie sieci, co
stwarza zagrozenie porazenia pradem elektrycznym. W czasie prac przy zaciskach
urzadzenia nalezy odcig¢ doptyw pradu zasilania.

5. Jezeli prawdopodobne jest wystgpienie zakiécen w sieci zasilajgcej, nalezy
zastosowaé urzadzenia ochronne tgczgce funkcje filtrowania, ttumienia oraz ochrony
przed przepieciami i krotkimi impulsami zaktécajgcymi.

6. Zuzyty regulator (zabudowane elementy) przekazac¢ autoryzowanej firmie w celu
utylizacji/lusuniecia w sposéb zgodny z wymaganiami przepisbw o ochronie
Srodowiska.
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

Komunikacja z requlatorem:

Ponizej przedstawiono znaczenie symbolicznych komunikatow pojawiajacych sie na wyswietlaczu.
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Hasto z zakresu od 0 do 100 fabrycznie
ustawione na “0”..

. - W wersji SIL/A brak
Parametry_ pierwszego przekaznika K1, komunikatow Prl | Pr2
Pr2 - drugiego itd. Patrz uwaga ponizej.

Przyporzadkowanie przekaznikowi jednego
z dwoch wejs¢ pomiaru temperatury.

Ustawiona wartosé progu zalaczeniefwytaczenia
przekaznika z zakresu w zaleznosci od wersji regulatora
(typu kanatu pomiarowego).

Histereza ponizej progu przekaznika z zakresu
od 0 do 10% nastawionej wartosci (ustawiana
w wartosciach bezwzglednych.

Histereza powyzej progu przekaznika z zakresu
od 0 do 10% nastawionej wartosci (ustawiana
w wartosciach bezwzglednych.

Tryb pracy przekaznika:
- tr1: zataczenie przy progu (+/- histereza)
- tr2: wytaczenie przy progu (+/- histereza) —

jest strefa nieczutosci Snf.
programowanie: od 0 do 10%
nastawionej wartosci m.P.P,

Dla odréznienia

od wybierania hasta,

W cZasie programowania
bargrafu miga dioda
przy numerze kanatu.

Wartos¢ z zakresu pomiarowego | KANALU (typu PY),
dla ktorej na bargrafie ma zosta¢ wyswietlone
MAXIMUM tzn. 100% (wszystkie diody).

Wartos¢ z zakresu pomiarowego || KANALU (typu P,
dla ktorej na bargrafie ma zostaé wys$wietlone
MAXIMUM tzn. 100% (wszystkie diody). —

Programowanie zakresu pomiarowego | KANALU (typu A).
Jest to réwniez wartos¢, dla ktdrej na bargrafie ma zostad
wyswietlone MAXIMUM tzn. 100% (wszystkie diody).

Programowanie zakresu pomiarowego || KANALU (typu A).
Jest to rowniez wartosé, dla ktorej na bargrafie ma zostac
wyswietlone MAXIMUM tzn. 100% (wszystkie diody).

Zwarcie (lub pomiar ponizej zakresu) na zaciskach regulatora,

przewodzie przytaczeniowym lub w czujniku

{dotyczy tylko kanatdw typu Pt).

Przerwa (lub pomiar powyzej zakresu) na zaciskach regulatora,
przewodzie przytaczeniowym lub w czujniku dla kanatow typu Pt.

Dla kanatow typu A przekroczenie 20mA na wejsciu pomiarowym
(uszkodzenie czujnika, zwarcie na przewodach przytaczeniowych czujnika).

dotyczy tylko wersji SIL/A

Programowanie dziatania sitownika zaworu regulacyjnego
(przekaznikow. K1 - otwieranie, K2 - zamykanie sitownika).

Nastawa punktu pracy - wartos¢ zadana dla obiektu regulacji
(z zakresu pomiarowego | kanatu %5 ~_ }.).

Okres regulacji sitownika zaworu regulacyjnego (20+ 250 sek.
- okres sprawdzania temperatury do celow regulacyjnych).

Wspdtczynnik regulaciji sitownika zaworu regulacyjnego (1+10) wptywajacy
- temp. zmierzona
(PP teh L x t.8.5.

na czas przestawiania zaworu = >
Strefa nieczutosci dziatania (dopuszczalny uchyb regulacji: 1 +10% nPP
programowany w wartosciach bezwzglednych) sitownika zaworu regulacyjnego.
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

PROGRAMOWANIE MRU-1 - WERSJA: Pt/Pt

| g 1 Pomiar
Hasto (od 0 do 100} | Wpisanie niewtasciwego hasta spowoduje
. 8 fabrycznie ustawione| wy$wietlenie komunikatu o bledzie.
jest na wartos¢ “0” Nalezy wylaczy¢ regulator lub odczekaé
@ 30 sek., Po ktorych regulator automatycznie
powroci do pomiaru temperatury.
RTINS
)
JPe | W Poa ]« J1gele i 18] [HOS|< Jee L
(a) (a) (4) ry
(a) P.o. . 19.0. L4t H.0.5. k.r.2.
| (@ | (@ | (@ |
; (@)
h 4
Pre ...
-y
Pril @ poll« (188« Ju 18| [HOS.|W Jer.t
u a) (a) ) a)
4] [Pe.t 190, |[L.Lt] | [R0E] | [tre.
| (@ | (@ | (@ | 0
v
S _' ' @ 1y 9 @ Programowanie wartosci ze “statego”
v v e Yo —"  Zakresu pomiarowego 250 C
| KANALU (typu Pt100),
dla ktérej na bargrafie ma zostaé
@ wySwietlone MAXIMUM
= S 8 tzn. 100% (wszystkie diody).
(@)
L —
_ (] (4] Programowanie wartosci ze “statego”
S' 'e' L'-IS,, ——  zakresu pomiarowego 400 C
Il KANALU (typu Pt100),
@ dla ktérej na bargrafie ma zostaé
@ ¥ wySwietlone MAXIMUM
=8 .se tzn. 100% (wszystkie diody).
(&)
¥y .
Programowanie hasia
0. & | .. L ¥ 0.| ) (33 100, kiore
— ] fabrycznie ustawione
jest na wartos¢ “0”.
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

PROGRAMOWANIE MRU-1 - WERSJA: A/Pt

! g -' Pomiar

"
il

Hasto (od 0 do 100} | Whpisanie niewlagciwego hasta spowoduje
,c, fabrycznie ustawione| wyéwietlenie komunikatu o bledzie.
jest na wartos¢ ‘0" Nalezy wytaczyé regulator lub odczekad
@ 30 sek., Po ktorych regulator automatycznie
powrdci do pomiaru temperatury.
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S.-. 1 (o) 149 («!) o (o) 1) Programowanie zakresu pomiarowego | KANALU,
i > Jest to réwniez wartosé, dla ktérej na bargrafie ma zostaé
@ @ wyswietlone MAXIMUM tzn. 100% (wszystkie diody).
@ 1 2) Programowanie miejsca kropki dziesietnej

3 dla zakresu pomiarowego | KANAL L.
{S5.0. .. b Kropka na wybranym miejscu pali sie stale,
pozostate kropki migaja.
@ Dla zakresu pomiarowego nie wymagajacego
kropki dziesietnej nalezy ustawi¢, aby “migaty”
wszystkie kropki.

(«)
S---e- @ oy L'-I_QB @| 3) Programowanie wartosci e “stalego” zakresu pomiarowego 400 °C
™)

Il KANALU (typu Pt100), dla ktorej na bargrafie ma zostac
wySwietione MAXIMUM tzn. 100% (wszystkie diody).

» - 0Znaczenie Kropki swiecace) stale

© - oznaczenie kropki “migajacej”

@ Programowanie hasta (od 0 do 100), ktore
fabrycznie ustawione jest na wartosc “0”.
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

PROGRAMOWANIE MRU-1 - WERSJA: A/A

'g 7 Pomiar
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Hasto (od 0 do 100) | Wpisanie niewtasciwego hasta spowoduje

. ,8, fabrycznie ustawione| wyswietlenie komunikatu o bledzie.

jest na wartosé ‘0" Nalezy wylaczyé regulator lub odczekaé
@ 30 sek., Po ktérych regulator automatycznie

powrdci do pomiaru temperatury.
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i » Jest to réwniez wartosé, dla ktorej na bargrafie ma zostaé
@ @ wyswietlone MAXIMUM tzn. 100% (wszystkie diody).
2) Programowanie miejsca kropki dziesietngj
(A) 3 X dla zakresu pomiarowego | KANALL.
!S_G S Kropka na wybranym miejscu pali sie stale,
@ pozostate kropki migaja.
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i v \vargzp;‘(sitﬁiz;eksriggll?j nalezy ustawi¢, aby “migaly”
s.-2] W [2v3|@ gg | . .
» - 3) Programowanie Il KANALU - jw.
@ 3 ¥ » - oznaczenie kropki $wiecacej stale
eSg. D0
| @ @ e - oznaczenie kropki ‘migajacej”
1YY [Z] Programowanie hasta (od 0 do 100), ktére
- B. @ . ' @ . G. —] fabrycznie ustawione jest na wartosé “0”.
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REGULATOR UNIWERSALNY typ MRU-1

PROGRAMOWANIE MRU-1 - WERSJA: SIL/A

=g 1 ’ Pomiar
Haslo (od 0 do 100) | Wopisanie niewtasciwego hasta spowoduje
. 8 fabrycznie ustawione| wyswietlenie komunikatu o btedzie.
jest na wartos¢ “0” Nalezy wytaczy¢ regulator lub odczekac
@ 30 sek., Po ktérych regulator automatycznie
! powrdci do pomiaru temperatury.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI

.EIbro” Sp. z o.o.
ul. Sobieskiego 107
84-230 Rumia

Deklaruje z peta odpowiedzialnécia, ze wyrob:

Regulator uniwersalny typ: MRU-1

do ktérego odnosi sininiejsza deklaracjaazgodne z nagpujacymi normami

- Automatyczne elektryczne wdzenia regulacyjne i steage

do wytku domowego i podobnego. &2 1. Wymagania ogolne. PN EN 60730-1
i innymi dokumentami normatywnymi:

- Dyrektywa dotyczca niskiego nagtia 2006/95/WE
- Dyrektywa dotyczca kompatybilnéci elektromagnetycznej 2004/108/WE

2007-08-17 Rumia

7

Leszek Warda

Kierownik Dziatu Automatyki Kottdéw

Niniejsza deklaracja zostata wydana naaeyhy odpowiedzialné¢ dostawcy



